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1. Allgemeines

Mit diesem Modul kénnen alle an einer Tiir vorkommenden Uberwachungskriterien in einer
Anschlusseinheit angeschlossen und verarbeitet werden.

Als Scharfschalteorgane kénnen Blockschldsser oder Sicherheitsbedienfelder (bzw. funktions-
gleiche Bedienteile) angeschlossen werden.

Gleichzeitig ist der Anschluss bzw. die Ansteuerung fiir ein Sperrelement, Ruhestrom-,
Arbeitsstrom- und Impulsturéffner integriert.

Ebenso wurden Eingénge fiir Schlossfreigabe, Riegelschaltkontakt und Offnungskontakt sowie
ein zusatzlicher Sabotageeingang in diese Gesamtkonzeption mit einbezogen.

Jede Anschlussmadglichkeit kann autonom betrieben werden.

[: Quittiersummer Blockschlos: oder Bedienteil

BUS-1
Anschluss BUS-1
Zentrale Tirmodul-1 9
022310.17
T
| konventioneller Anschluss |
Riegelschaltkontakt
Offnungskontakt — Sperrelement oder
Glasbruchsensor +--- Impulstiréffner oder
Turcode-Steuergerat :L... Ruhestrom-Turoffner oder
zusatz. Sabotageeingang 1---. Arbeitsstrom-Tur&ffner

2. Funktionsbeschreibung der Eingange

21 U_ext. (sT1/6-1/7)

Bei der Installation von stromintensiven Verbrauchern am Turmodul besteht die Notwendigkeit,
Uber den Eingang U_ext. eine zusatzliche Spannungsversorgung zu installieren. Diese Installa-
tionsvariante bietet den Vorteil, dass die eigentliche BUS-Leitung mit einem geringeren Leitungs-
querschnitt verlegt werden kann.

Hinweis:
Werden keine stromintensiven Verbraucher angeschlossen, ist also keine zusatz-
liche Stromversorgung angeschlossen, missen die Anschlisse U_b und U_ext.

verbunden werden (siehe Kap. 8 "Anschlussplane").
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2.2 U_na: Funktion "Notauf" (ST1/3-1/4)

Dieser Anschluss ist bidirektional und erfiillt zwei Funktionen:

1. Im Normalbetrieb kann an diesem Anschluss die Betriebsspannung fiir Bedienorgane (z.B.
fur ein Sicherheitsbedienfeld) abgenommen werden.

2. Bei Totalausfall der Spannungsversorgung kann lber diesen Anschluss mit Hilfe einer exter-
nen Spannung (z.B. Akku), der angeschlossene Impulstiréffner in Stellung "AUF" gebracht
werden (Notauf).

2.3 Riegelschaltkontakt / Riickmeldekontakt (ST2/5 - 2/6 und ST3/4 - 3/5)

Diese Eingange sind durch eine Reihenschaltung miteinander verbunden. Am Eingang "RSK"
wird der Riegelschaltkontakt des Turschlosses lberwacht. In Reihe dazu wird der Ruck-
meldekontakt eines Turoffners geschaltet.

Da diese Eingange nur "Ruhestrom-tberwacht" sind, genugt hier als Abschluss eine niederohmige
Verbindung gegen 0 V. Sie wirken nur auf die Zwangslaufigkeit.

Wird einer oder gar beide Eingange nicht bendtigt, so muss der entsprechende Eingang uber-
brickt werden.

2.4 Meldergruppe (ST2/7 bis 2/15)

Dieser Differentialeingang ist durch eine Vielzahl von Anschlussméglichkeiten gekennzeichnet.
Im Kapitel 8 "Anschlussplane" sind die verschiedenen Varianten aufgezeigt. Dabei ist auch die
Verwendung der integrierten Widerstande (2 x 6k04) dargestellt.

Durch die Uberwachungsgenauigkeit von +20% ist diese Uberwachung VdS-gemaR.

Mittels der Lotbriicke LF1/LF2 13t sich die Meldergruppe mit Léschfunktion (z.B. zum An-
schluss von Glasbruchsensoren) bzw. ohne Léschfunktion (z.B. fir Magnetkontakte) program-
mieren.

Adressschalter
- Loschfunktion: LF1/LF2 offen ohne Ldschfunktion
LF1/LF2 geschlossen  mit Loschfunktion

Losch- | @ LF1
funktion 'LF2
q
q

2.5 Sabotage (ST2/3-2/4)

Dieser Differentialeingang wirkt auf die Sabotage des Moduls. Sofern er nicht benétigt wird,
muss er mit einem Abschlusswiderstand von 12k1 abgeschlossen werden.

Eine Auslésung wird durch LD2 angezeigt.

2.6 Blockschloss-Sabotage (ST3/7 - 3/8)

Mit diesem Differentialeingang werden die Sabotagekriterien des Blockschloss Uberwacht. Der
Abschlusswiderstand betragt 12k1.

Eine Auslésung wird durch LD3 angezeigt.
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2.7 Unscharf/ Scharf

2.71 Anschlussprinzip

Die Schaltorgane "Blockschloss" oder "Bedienteil" kdnnen zur Scharf-/Unscharfschaltung ange-
schlossen werden.

Fir die Eingange "scharf", "unscharf" und "Sabotage" sind folgende Beschaltungen erforderlich:

Tiirmodul Blockschloss oder Bedienteil

Tt T TS TTTToTo---o- |ttt

ST3| 1 |
Block- 6l Ng Lo I
fre|gabe : Blockmagnet \ , :

1

| 1 o |

1 1
Sabotage Ll Y |
| . : 1
1 1

Sabotage- ! I Sabotage-

: Abschlusswiderstand 12k1 : : Abschlusswiderstand 12k1 :
8 |! 1 !
oV ! h : !
1 ! ! 1
1 ! ! 1
1 ! ! 1
1 : ! 1
1 ! 1
unscharf 9 0! Y |
' unscharf |1 unscharf X
! 12k1 to 12k1 +_JAUS,

1
oV 12 ey —_
! 12k1 b 12k1 EIN !

1

scharf 10 | scharf : X scharf !
[ ! |
1 ! ! 1

2.7.2 AnschlieBbare Schaltorgane
Statischer Schaltbetrieb

Beispiel:  Blockschloss (konventionelle Anschlusstechnik)

Im statischen Schaltbetrieb ist immer 1 Kontakt geschlossen (entweder scharf oder
unscharf).

Impulsbetrieb

Beispiel:  Bedienteil (z.B. Sicherheitsbedienfeld)

Im Impulsbetrieb ist nur wahrend eines Wechsels des momentanen Zustands (von
scharf nach unscharf oder umgekehrt) der entsprechende Kontakt geschlossen
(=Impuls). Im Ruhezustand sind beide Kontakte offen.

Hinweis:
Die Funktion dieses Schaltorgans kann in der Teilnehmerprogrammierung (Zentrale) z.B. als
Haupt- oder Sperrschloss festgelegt werden.
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2.7.3 Unscharf-Eingang (ST3/9)

Dieser Differentialeingang dient zur Uberwachung der Unscharf-Verbindungen zu einem Schalt-
organ (z.B. Blockschloss).

Wahrend der Unscharfmeldung vom Schaltorgan muss hier ein Widerstand < 9k6 (=12k1-20%)
wirken (siehe 2.7.1 Anschlussprinzip).

2.7.4 Scharf-Eingang (ST3/10)

Dieser Differentialeingang dient zur Uberwachung der Scharf-Verbindungen zu einem Schalt-
organ (z.B. Blockschloss).

Wahrend der Scharfmeldung vom Schaltorgan muss hier ein Widerstand < 9k6 (=12k1-20%) wirken
(siehe 2.7.1 Anschlussprinzip).

2.7.5 Scharf-/Unscharf-Leitungsiiberwachung

Liegt der Abschlusswiderstand der Scharf- und Unscharfleitung gleichzeitig auRerhalb von
12k1 +20%, so wird dies als Sabotage weitergeleitet und durch LD3 angezeigt.

2.8 Reiner Tiroffnerbetrieb

Wird das Turmodul ausschlieRlich zur Steuerung
von Turdffnern verwendet, sind die Eingange
"Scharfschalteeinrichtung” nach nebenstehender
Abbildung zu beschalten.

Die Scharf- /Unscharfschaltung erfolgt dann durch
eine weitere Schalteinrichtung.)
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2.9 Schlossfreigabe (Geistiger Verschluss) (ST2/1 - 2/2)
2.9.1 Allgemeines

Dieser Differentialeingang kann zum Anschluss eines "Geistigen Verschlusses" verwendet
werden.

Dabei bedeutet ein Widerstand von 12k1 +20%, dass der eingegebene Code richtig war. Alle
anderen Werte bedeuten, dass der eingegebene Code falsch war.

2.9.2 Ohne Schlossfreigabe
Wird diese Betriebsart gewahlt (Programmierung in der Zentrale), so arbeiten die zuvor

beschriebenen Schaltorgane an diesem Modul ohne Schlossfreigabe-Verkniipfung (ohne
geistigen Verschluss). Der Eingang kann in diesem Fall ohne Beschaltung bleiben.

2.9.3 Mit Schlossfreigabe

Wird diese Betriebsart gewahlt (Programmierung in der Zentrale), so muss der Eingang nach
folgender Abbildung beschaltet werden:

Geistiger Verschluss:

Turmodul Code-Gerat
1.

Code
ST2 [ richtig

1 zeitbegrenzt
) Code

Schlossfreigabe ST2 12k1 verworfen
2
Achtung:

Blockschldsser mit konventioneller Anschlusstechnik missen in Verbindung mit
"Geistigem Verschluss" (z.B. Tircode) fur Auf- und ZuschlieRsperre programmiert

werden. (siehe Montage-Anschluss-Anleitung Blockschloss).
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3. Funktionsbeschreibung der Ausgange

3.1  Allgemeines

Die Halbleiterausgénge sind aktiv-HIGH (open collector) und mit max. 0,5 A (Summe aller
Ausgange) belastbar. Die Spannung wird Uber +U_ext. zugefiihrt und ist mit einer gemeinsamen
Sicherung Si1/ 0,5 AF abgesichert.

3.2 Summer (ST1/5)
Dieser Ausgang wird parallel zum internen Summer aktiviert. Die Aktivierung erfolgt zeitbegrenzt
als Quittiersummer.

3.3 Unscharf (sT1/1)
Uber diesen Ausgang kann bei entsprechender Programmierung ein Sperrelement 2 oder
alternativ ein Arbeitsstrom-Turoffner betrieben werden.
Funktion: Anlage unscharf - Ausgang aktiv (Tur ist freigegeben)
Anlage Scharf - Ausgang nicht aktiv  (TUr ist gesperrt)

3.4 Scharf (sT1/2)
Dieser Ausgang arbeitet wie ST1/1, jedoch mit inverser Funktion zum Anschluss eines
Sperrelements 1 oder 3 mit statischer Ansteuerung oder eines Ruhestrom-Turoffners.

3.5 Blockfreigabe (ST3/6)
Ist die Zwangslaufigkeit an der Zentrale erfillt, so fuhrt dieser Ausgang ein HIGH-Potential. Mit
diesem Ausgang wird z.B. im Blockschloss der Blockmagnet angesteuert.

3.6 Unscharf Impuls (ST3/1)

Dieser Ausgang wird von der Zentrale zeitbegrenzt (min. 0,5 Sek.) aktiviert und gibt beim Un-
scharfschalten die Tur frei. In Verbindung mit dem "Scharf Impuls" geeignet fur Sperrelement 1
oder 3 (dynamische Ansteuerung) sowie Impulstiréfner.

3.7 Scharf Impuls (ST3/3)

Dieser Ausgang wird von der Zentrale zeitbegrenzt (min. 0,5 Sek.) aktiviert und sperrt beim
Scharfschalten die Tur. In Verbindung mit dem "Unscharf Impuls" geeignet fir Sperrelement 1
oder 3 (dynamische Ansteuerung) sowie Impulstiroffner.

3.8 U_na (ST1/4) (bidirektional, siehe 2.2)
Im Normalbetrieb dient dieser Ausgang der Stromversorgung flr ext. Baugruppen.

3.9 +U (sT3/11)
Versorgungsspannung fir Schalteinrichtungen (+12 V DC).

Wichtiger Hinweis zu 3.3 und 3.4

Bei Betrieb in Verbindung mit den Zentralen 561-MB256 und 561-MB256 plus sind die
Ausgangssignale unscharf und scharf vertauscht.
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4. Programmierung

Der im Tirmodul befindliche DIP-Schalter dient zur 5 © 3
Einstellung der BUS-1-Teilnehmeradresse. 2 s 4
= ©
Bei mehreren Teilnehmern ist darauf zu achten, dass 23 §ff
jedem Teilnehmer eine eigene Adresse zugeordnet wird. ) § § © =] £
Die Adressen fiir das Tirmodul werden in 4er-Schritten HE 290 So
vergeben. E’:l::, EE ] g’g
Das Turmodul belegt 3 Adressen, wobei die niedrigste 23 RER 3=
Adresse mit dem DIP-Schalter eingestellt wird, die (1 2 3) 4
beiden darauffolgenden werden automatisch vergeben.
Die 4. Adresse kann fiir einen beliebigen BUS-Teil- (5 6 7)| 8
nehmer (mit nur einer Adresse) verwendet werden 1 1 12
(siehe nebenstehende Abbildung). [ 9 0 ]
(13 14 15) | 16
DIP-Schalter .
ON ON R
Schalterstellung bedeutet:
T ﬂ i ﬂ i i i Adresse 5 eingestellt! [49 =0 51} 52
112]3/4]5]6 (53 | 54 | 55)| 56
12 4. 8 .16 32 [57 58 59] 60
Wertigkeit: [ 61 &2 63]
5. Installation
5.1 Installationsrichtlinien
Zentrale BUS-1 Teilnehmer
+U_b
Daten
oV

Die BUS-Anschlussleitung muss als eine abgeschirmte Leitung ausgefiihrt sein. Hierbei muss die
Adernfliihrung nach dem oben angegebenen Schema erfolgen.

Die entsprechenden Leiterquerschnitte sind in der Errichteranleitung der Einbruchmelderzentrale
(Kapitel Leitungen) zu entnehmen. Weiterhin ist darauf hinzuweisen, dass der Schirmanschluss
moglichst kurz ausgefiihrt wird, da sonst die Gefahr eines unbeabsichtigten Kurzschlusses
besteht.

Hinweis: Am BUS-1 darf kein Abschlusswiderstand angebracht werden.
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5.2 Montage gemaR VdS

Vor dem Schlieen des Gehauses sind die Kabel mittels Kabelbinder an den daflir vorgesehenen
Haltern zu sichern (siehe Abb. Kap. 7 "Bestlickungsplan").

Das Gehause ist nach ordnungsgemafler Montage zu verplomben. Hierfur wird die beigelegte
Kunststoffplombe in die Schraubendéffnung auf der Frontseite des Gehauses eingedriickt. Danach
ist die Verplombung zu reinigen (fettfrei), und mit dem Aufkleber (Aufdruck VdS) abzudecken.

Nach Einbringen der Kunststoffplombe kann das Gehause ohne Zerstérung der Plombe nicht
mehr geoffnet werden.

6. Technische Daten

Betriebsnennspannung. .. ... ... 12V DC
Betriebsspannungsbereich . ... ... .. .. . 10 V bis 15V DC
Stromaufnahme Eingang U_b (bei U_b =12V DC):

- mit Blockschloss u. abgeschl. Meldeeingénge, ohne Schlossfreigabe. . . . .. ca. 16 mA

- wahrend Loschen des OK-Meldeeinganges. . ........................ ca. 22 mA

- mit Blockschloss u. offenen Meldeeingdngen (mit LD2). . ............... ca. 14,5 mA

- ohne Blockschloss, offene Eingdnge (mit LD2 u.LD3) ................. ca. 9mA

- ohne Blockschloss, abgeschl. Eingange, ohne Schlossfreigabe (mit LD3) .. ca. 9,5 mA

Stromaufnahme Eingang U_ext. (bei U_ext. =12 V DC):

- ohne Blockschloss, ohne Belastung derAusgéange . .. ................. ca. 55mA
- mit Blockschloss, ohne Belastung der Ausgange. .. ................... ca. 18 mA
zusitzliche Stromaufnahme:

- wahrend der Scharfschaltquittierung ... ....... .. ... ... ... ... .. ... ca. 17 mA
- mit Blockmagnetansteuerung . . .. ....... ... . o ca. 120 mA
- mit Tur6ffnerbetrieb wahrend der Ansteuerung . ...................... ca. 180 mA
- mit Impulstiréffner oder Sperrelement wahrend der Ansteuerung. .. ... ... ca. 400 mA
Meldergruppenabschlusswiderstand . ................... ... ... ... ... 12k1
Uberwachungsbereich . ...... ... .. ... .. ... . . . +20%

Umweltklasse gemaB VdS . . ... ... ... Il

Betriebstemperaturbereich . ... ... ... .. . -5 °[IC bis +45 °IC
Lagerungstemperaturbereich .. ........ ... ... . ... . -25 °IC bis +70 °IC
Abmessungen B X H X T . ... ... 117 x 117 x 30 mm
Farbe. . .o verkehrsweif}

(ahnlich RAL 9016)
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7. Bestuckungsplan

Lotbricke LF1 - LF2 Deckelkontakt

Locher flr die

Wandbefestigung

Adress-

schalter Kabeleinfiihrungen
seitlich

Summer Zugentlastung:
Halter fir
Kabelbinder

Kabeleinfihrungen

von hinten
Schirmanschluss
ST1 ST2
T:)Unscharf T:)—-Schlossfreigabe
Adressschalter 2 scharf 250V (geistiger Verschluss)
3OO0V 3D Sabo
Lésch- 1 —
funktion {‘ LF1la—> +U_na |4 DoV 1 Unscharf impuls
(siehe 2.4) | LF2 5[ Summer| 5 RSK|2—{0V
€ [e5ov |soov |3 Scharfimpuls
q 70 +U ext | 7D MG 4 [} Riickmeldekontakt
Myrvios & e (s> SOV
klein/fehlt — L Blockfreiaab
oder Si1 D1 i1 97D Daten o — *g 6 [} Blockfreigabe
defekt ] —
10D oV 10_::@% 7 [ Sabotage
A 1 —oVv
Blockschloss @’ M +Ub (1D ov [8—
Sabotage 127D Daten |12 * | 9= Unscharf
I (=] -
2% L e ov 13&5 10— Scharf
Sabotage i ?US-1 145 11} +U (Schalteinrichtung)
i ( i ) ST1/8 bis 1/13) —
Eingang 1205 A 15 ov 120V
LD2 n=y p— * Die 6k04 Widersténde sind
L= 2 3| ST4 auf der Leiterplatte integriert
Sicherung 1 .
............ Leiterbahnen
Schirm
Wichtiger Hinweis zu ST1/1 und ST1/2
Bei Betrieb in Verbindung mit den Zentralen 561-MB256 und 561-MB256 plus sind die
Ausgangssignale unscharf und scharf vertauscht.
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Anschlussplane

8.
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Scharfschaltelemente

8.2
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8.3 Meldergruppen

Riegelschaltkontakt, Offnungskontakt

Riegelschaltkontakt

Meldergruppe

6k04

Widerstande
sind auf der
Leiterplatte
integriert

Magnet

—

MG oV

Reedkontakt

X 1

IR
L1 g, !,
L - — L

Offnungskontakt

Riegelschaltkontakt, Offnungskontakt, Tiircode-Steuergerit, Glasbruchsensor

ST2

[ 7 " Tircode-Steuergerit
' Geistiger Code
|Versch|uss r— richtig

Code
verworfen

,_|_ 7 OR

12k1

| Tastatur |
| 3 '
- |_‘\°_E’_ - |
______ - |
ol ]

T
1
|
>ORSK '
MG + 3 Meldergruppe i | I -
% Tirkontakt
6k04 | N |
T
1
| ]
e - e e e—m e _— e _— -
6k04 — - — —
i I
| < 1
| /s | | 8 |
Widerstande { S '5)
sind auf der & <
Leiterplatte « | |
integriert | , | ,
I |
Offnungskontakt

— - —

Glasbruchsensor
(Léschfunktion siehe 2.4)
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Notizen / Notes
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1. General

This module enables all monitoring criteria that apply to a door to be connected to a connection
unit and processed.

Block locks or security operating panels (or operating units with the same function) can be
connected as arming units.

The connection and actuation for a blocking element, a fail secure door strike (power to open),
fail safe door strike (no power to open) and impulse controlled door strike can be simultaneously
integrated.

This overall concept includes inputs for lock release, bolt switching contact and opening contact
as well as an additional tamper input.

Every connection facility can be operated self-contained.

Ackn. buzzer Block lock or Operating unit

Sonme BUS-1
connection -

Cont'im door module 1 ﬁ

pane 022310.17
T
| Conventional connection |
Bolt switching contact
Opening contact L Blocking element or
Glass breakage sensor #--= Impulse controlled door strike or
Door code control device +--- Fail secure door strike (power to open) or
Add. tamper input i---. Fail safe door strike (no power to open)

2.  Functional description of inputs

21  U_ext. (ST1/6-1/7)

When installing intensive current users at the door module, it is necessary to install an additional
voltage supply via the input U_ext. This type of installation has the advantage that the actual
BUS line can be laid with a low line cross-section.

Note:
If there are no users with high current consumption connected (no additional voltage
supply unit connected), the connections U_b and U_ext. must be bridged (see Chap-
ter 8 "Connection diagrams").
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2.2 U_na: Function "Emergency opening" (ST1/3 - 1/4)

This connection is bidirectional and fulfills two functions:
1. In normal operation this connection can provide operating voltage for the operating units
(e.g. security operating panel).

2. In case of a total failure of the voltage supply, this connection can be used to move the connected
impulse controlled door strike to the "OPEN" position (emergency opening) with the aid of an ex-
ternal voltage (e.g. accumulator).

2.3 Bolt switching contact / monitoring contact (ST2/5 - 2/6 and ST3/4 - 3/5)

These inputs are interconnected by a series connection. The bolt switching contact of the door
lock is monitored at the input "BSC". The monitoring contact of a door strike is also connected in
series.

As the inputs are only "no load current monitored", a low Ohm connection of 0 V suffices as a ter-
minator. They only influence the positive drive condition.

If one or both of the inputs are not required, the corresponding input must be bridged.

2.4 Detector group (ST2/7 to 2/15)

This differential input is distinguished by numerous connection facilities that can be found in chapter 8
"Connection diagrams" together with the integrated resistors (2 x 6k04).
Thanks to the monitoring accuracy of £#20%, this monitoring complies with VdS requirements.

With the aid of the solder strap LF1/LF2, the detector group can be programmed with the clear
function (e.g. for glass breakage sensors) or without the clear function (e.g. for magnetic con-
tacts).

- Clear function: LF1/LF2 open without clear function Adress switch
LF1/LF2 closed with clear function
Clear qr
function ' LF2
q
q

2.5 Tamper (ST2/3-2/4)

This differential input influences the tamper of the module. If it is not required, it must be termi-
nated with a end of line resistor of 12k1.

Triggering is indicated by LD2.

2.6 Block lock tamper (ST3/7 - 3/8)

This differential input is used to monitor the tamper criteria of the block lock. The end of line
resistor is 12k1.

Triggering is indicated by LD3.
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2.7 Disarmed / armed

2.71 Connection principle

The switching elements "block lock" or "operating unit" can be connected to arming/disarming.
The following wiring is required for the inputs "armed", "disarmed" and "tamper":

Door module Block lock or Operating unit
|ITTTTT ST ITT oo smmoe L
ST3| ! ! 1
Block 6 | |\I\ Lo |
release X Block magnet: , :
1
: 1 ro |
1
7 ! 1 !
Tamper . ! : :
1 ! 1
Tamper ! I Tamper
: end of line resistor 121 : : end of line resistor 12k1 :
8 |! 1 !
ov ! L !
1 ! ! 1
1 ! ! 1
1 ! ! 1
1 : ! 1
. 9 | \ : 1
Disarmed X .Y !
I Disarmed | 1 ! Disarmed |
: 12k1 Lo 12k1 +_|OFF,
1
12 1 [ Al
ov ! °\|-_ Y ; !
1 : ! I L \
! 121 b 12k1 ON !
Armed 10 ! Armed E ! Armed !
b;
! v :
___________________ I My

2.7.2 Connectable switching elements

Static switching mode

Example: Block lock (conventional connection technology)
In the static switching mode, 1 contact is always closed (either armed or disarmed).

Impulse mode

Example: Operating unit (e.g. security operating panel)
In impulse mode, the corresponding contact (=impulse) is only closed when the
current state changes (from armed to disarmed or vice versa). In no-load status, both
contacts are open.

Note:
The function of this switching element can be determined in the user programming (control panel)
e.g. as main or stop lock.
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2.7.3 Disarmed input (T3/9)

This differential input is for monitoring disarmed connections to a switching element (e.g. block
lock).

During the disarming of the switching element, a resistor < 9k6 (=12k1-20%) is required (see 2.7.1
"Connection principle").

2.7.4 Armed input (ST3/10)

This differential input is for monitoring the armed connections to a switching element (e.g. block
lock).

During the arming of the switching element, a resistor < 9k6 (=12k1-20%) is required (see 2.7.1
"Connection principle").
2.7.5 Armed/disarmed line monitoring

If the end of line resistor of the armed and disarmed line is also more than 12k1 +20%, this is
then transmitted as a tamper and indicated by LD3.

2.8 Only door strike operation

If the door module is used exclusively for controlling
door strikes, wire the inputs "arming device"
according to the illustration on the right.

Arming/disarming is then carried out by an additional
switching device.
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29 Lock release (memory-aided locking) (ST2/1 - 2/2)
291 General

This differential input can be used for connecting a "memory-aided lock".

A resistor of 12k1 £20%, means that the entered code was correct. All other values mean that
the entered code was incorrect.

2.9.2 Without lock release
If this operating mode is selected, (programming in the control panel), the above-mentioned

switching elements operate at this module without a lock release link (without memory-aided
locking). In this case, the input does not require wiring.

2.9.3 With lock release

If this operating mode is selected, (programming in the control panel), the input must be wired
according to the following illustration:

Memory-aided locking:

Door module Code device
1.

Code

ST2
[ correct e imited
1 Code
Lock release ST2 12k1 rejected
2
Attention:

Block locks with conventional connection technology must be programmed in
conjunction with "memory-aided locking" (e.g. door code) for lock enabling / dis-
abling. (see Mounting and Connection Instructions of the Block Lock).
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3. Functional description of outputs

3.1 General

The semi-conductor outputs are active HIGH (open collector) and can be loaded with a
maximum of 0.5 A (total of all outputs). Voltage is supplied via +U_ext. and has a common fuse
Si1/0.5AF.

3.2 Buzzer (ST1/5)
This output is activated parallel to the internal buzzer. The activation is time-limited as an
acknowledgement buzzer.

3.3 Disarmed (sT1/1)
When programmed correspondingly, a blocking element 2 or alternatively a fail secure door
strike can be operated via this output.
Function: System disarmed - Output active (Door is released)
System armed - Output not active  (Door is blocked)

3.4 Armed (ST1/2)
This output operates in the same manner as ST1/1, however, with an inverse function for
connecting a blocking element 1 or 3 (static actuation) or a fail safe door strike.

3.5 Block release (ST3/6)
If the positive drive condition is fulfiled at the control panel, this output has a HIGH
potential. This output actuates e.g. the block magnet in the block lock.

3.6 Disarmed impulse (ST3/1)

This output is activated time-limited by the control panel (min. 0.5 sec.) and releases the door
when disarmed. Combined with the "Armed impulse" it is suited for blocking element 1 or 3 (dy-
namic actuation) or an impulse controlled door strike.

3.7 Armed impulse (ST3/3)

This output is activated time-limited by the control panel (0.5 sec.) and blocks the door when ar-
med. Combined with the "Disarmed impulse" it is suited for blocking element 1 or 3 (dynamic ac-
tuation) or an impulse controlled door strike.

3.8 U_na (ST1/4) (bidirectional, see 2.2)
In normal operation, this output is used for the current supply for external modules.

3.9 +U (sT3/11)
Voltage supply for switching elements (+12 V DC).

Important note on 3.3 and 3.4

On use in conjunction with the control panels 561-MB256 and 561-MB256 plus, the
output signals disarmed and armed are swaped.
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4. Programming

The DIP switch in the door module is for setting the BUS-1
user address.

If there are several users, ensure that each user is
allocated its own address. Every fourth address is for the
door module.

door module

The door module occupies 3 addresses. The lowest
address is set with the DIP switch, the two consecutive
addresses are allocated automatically. The 4th address
can be used for arandom BUS user with only one address
(see illustration at right).

Allocated for other
modules with

Addresses allocated
1 address

Addresses that can
be allocated for
automatically

N
N

(]

AR
Lk

[e2)

14 16
DIP switch
ON ON

ﬂ i ﬂ i i i Switch position means (49 | 50 | 51)| 52

T Address 5 is set!
112|345 6 (53 | 54 [ 55 | 56
Valence: 1 2 4 8 1632 (57 | 58 59) | 60

(61| 62 | 63

5. Installation

5.1 Installation guidelines

Control panel BUS-1 User

The BUS connection lead must be a shielded line and the cores routed as illustrated in the
diagram above.

The corresponding line cross-sections can be found in the Installation Instructions of the
intrusion alarm control panel (Chapter on lines). The shield terminal should be kept as short as
possible as otherwise there is a risk of an unintentional short circuit.

Note: The BUS-1 terminal technique requires no end of line resistor.
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5.2 Mounting as per VdS

Before closing the housing, secure the cables at the provided retainers using the cable binders
(see Fig. "Assembly plan", Chapter 7).

The housing should be sealed after mounting correctly by pressing the enclosed plastic seal into
the screw opening on the front of the housing. Clean the seal (grease-free) and cover with the label
(VdS imprint).

After inserting the plastic seal, the housing can no longer be opened without destroying the seal.

6. Technical data

Rated operating voltage. . .. ... ... . 12V DC
Operating voltagerange . . ... ... .. i 10 Vto 15V DC
Current consumption, input U_b (at U_b =12V DC):

- With block lock + termin. signal inputs w/o lock release. . ............. Approx. 16 mA

- While the opening contact signal inputiscleared . ................... Approx. 22 mA

- With block lock + open signal inputs (with LD2) .. ................... Approx. 14.5 mA
- Without block lock, open inputs (with LD2 +LD3). .. ................. Approx. 9 mA

- Without block lock, termin. inputs w/o lock release (with LD3) . ......... Approx. 9.5 mA
Current consumption, input U_ext.: (at U_ext. = 12V DC)

- Without block lock, w/ooutputload .............................. Approx. 5.5 mA
- With block lock, w/o outputload . .......... ... ... ... ... ... ..... Approx. 18 mA
Additional current consumption:

- During acknowledgementofarming . ........... ... ... . ... . .. Approx. 17 mA

- With block magnet actuation ............ .. ... ... ... .. .. .. ..... Approx. 120 mA
- With door strike operation during actuation. ... ..................... Approx. 180 mA
- With impulse controlled DS or blocking element during actuation .. .. ... Approx. 400 mA
Detector group end of lineresistor . ............ ... ... ... ... ... 12k1
Monitoringrange . . .. ... +20%

EnvironmentalclassasperVdS ....... ... ... ... .. .. . ... 1l

Operating temperaturerange . .............. ... -5°Cto+45°C
Storage temperaturerange . .. ... ... -25°Cto +70 °C
Dimensions WX HXD. ... 117 x 117 x 30 mm
COlOUr . Traffic white

(similar to RAL 9016)



24 Mounting and Connection Instructions Door Module 1 / BUS-1

7. Assembly plan
Solder strap LF1 - LF2 Cover contact

Holes for wall
attachment
Address
switch Cable entries at side
Buzzer Pull relief:
Retainer for
cable binder

Cable entries
from the back

Shield terminal

ST1 ST2
T:)Disarmed T:)—- Lock release
Adress switch 25Amed |20V (memory-aided locking)
3O 0V 3 [ Tamper_
Clear LF1 (41 1 [ Disarmed impulse
function {‘ 4D +U_na i:) oV ] P
(see 2.4) (LF2 5[ Buzzer |5 BSC|2[0V
_6:) oV 6oV |3 ) Armed impulse
7 +U ext | 7FODG |4 =) Monitoring contact
s>+ |8 [PV
9™ Data o — *g 6 ) Block release
100> 0V E & | 7 [J) Tamper switching device
Block lock Y] ) +U_b Mo ov |8 ov
Tamper — Data 12— *g 9 [ Disarmed
.......... 130 oV E;}:ﬁ]é 10 Armed
& BUS-1 14> 11[—) +U (Switching device)
Tamper input (ST1/8 0 1/13) :) 12 ov
D2 Si=0s5AF [0V IS
[ 2 3| ST4 *The 6k04 resistors are integrated
Fuse 1 on the PCB
held printed wires
shie
Important note on ST1/1 and ST1/2
§© On use in conjunction with the control panels 561-MB256 and 561-MB256 plus, the
output signals disarmed and armed are swaped.




25

Mounting and Connection Instructions Door Module 1 / BUS-1

(esojo/uado 0y as|ndwi)
X1}S J0Op Pajjosu0d asindw]
(uado 0y Jamod ou)

ojL1)s Joop djes |ied

(uado o} Jamod)

9M1U}S J0Op 21N28S |ley

ayl}s JooQg

Juswale Bupoolg

9G6Z4IN-19G S|oued |01ju0d ay} yum uonounfuod ul asn uQ

=sal P/L-E/LLS Jo Aﬁ
=SadN
-sad (uonenyoe olweuAp)
-sa ¢ 1o | Juawsaje Bunioolg
=38
RVEICR

‘pedems ale pawe
pue paw.esip sjeubis Jndino ayy ‘snid 9GZgIN-19G pue

Z/LLS pue L/L1S uo djou juepoduw

4
/\m/Hﬁ asinduwji (uonenioe o1eIS) morrek
oBIq PBUWIY 1 o 4o | Juawsje Bunioolg
w L1 esnduwi Z Juswa|e Bupjoolg
VEET[3) pawuesig
€1S

spleus

__| vlsS

p —C_51|A09Od

. ONC Iyt
L _ﬂl_ Ao
(¢°g 005) ——C__|Z ) eleqC_Jz!
dnoub 1ojos1eQg ONC}L oaAzZl+ad NCH
Aﬂ@n_ Ao
—C_6 eleaC]6
ONC8 oaAzL+d N8
—/|+oa oaAzi+ieT] /|
) 9 ANOC]9
_uomEoo Buiyoums jjog = sozzng — g
4 oaAzZl+eu nC v
B AOCT €]
zZ|  sgdN _rpeuny Cz
) SAd _I~ pewuesiq C— |
z1s 11S

_I™ pauny
_I™ pauuesiq

g-/ Jadwn( Jo
Alddns |eussixg

L-sng

l-sng

€« X8 N x

sq’| Buiuado
Kousblowg

(mojaq a9s)

3 A|4
juswa|e

Buntoolg
uoleny

(DA AZL+ 2/L1S) e N ndur je paiddns si siyl “(exus Joop ‘Juswsld Bupioolq B'8) siesn aAIsuajul JuaLInd

G) (4}
oanch+ Chi N+
2]}
(z'g @9s)
" RIS pawiesiq 6
Buiyoums
|8
£ s01Aep Bulyopms Jadwe|
o 3 ¢
w 2 asesjas Yool ] 9
T @ _ 1oejU0D BuloyUON SA i
m 2 woyuon sa —{ ,
MMUS 100p | (mojaq
= C
..mv. S vw__o.:uoo o05) 11 esindwyi pawy €
= as|ndw
o .w. 34 A0 ]2
m 2 ¢ o esindwi pswiesiq ﬂ|_
o & els
O o
= .
0 oo

10} papirosd aq 1snw abejjoa Al ddns sjeaedas e ‘q ) ebeyjon Buneisdo sNg 8y Buipeojsano ploAe 0} JepJo u|



Mounting and Connection Instructions Door Module 1 / BUS-1

26

ing units

Arm

8.2

_I - - " - - - = - = - — = -
| \
. |
: !
m pawue Ajjeussixg  uid (4ouado 100p JuaLIND pEOJ-0U) Z/L 1S O}
' @U _ ul .ﬁMEWmﬂw_\m,oﬂ_om mﬂ:m.mmﬂ” r- _lew:n|_
| | | -JusWwaPpa|MoUNOY
Lo % | _ _ D
| >t ] X | | ' '
_ A_v N | 1el0 _ soon 220 Ao _ o L 7T tezmaaniso
-jJuswabpajmouyoy 19zzNnq X3
: Aol ! _ T
uolenjoe
| |euteu| (Buiuado Muid/heib | |
' J Kousbiows) an|g/pal ___ ' uonenyoe Aousbiaws 1oy (BU N+) #/L1S O}
= A il
_ eu n | _ n+ _ _. Ao
|
_ AGT_, _ L T
! aniq ' ' I | eniq
| I | pa1 | _ | ,__ " pal
_ 400+, _ | _ n+ |
uo — Tapym "  aIuM
m _l. IZL , H m m pawue _._ m“_t_mr e
' 1zl |1eena ' ' Ppauuesip oo
| to_J _|_ ) | | _..m“__‘v_NF _H 1o! pauLe
m m_|.n_v | mojjok _ _ | Mmojjek pawuesip
' 1B , kaub AO
! o , \ =
| L S . usaib | oz 2 | Wz 3 _ usaib Jadwe) x00| ¥o0|g
\ \ \ umouq osealal 300|g
| _ | ases|ay ' | youbew _ s
X _ . | . oolq m sjuewepe | ¥
| _ | _ | X Buppoo| [—r
| ' ' ' |yj 0} —
! . | iz
_ _ _ _ ]
) Jun Bunesado [euleixe "Wy ! . Hun Bunesado Apjes | ) 300] ¥o0|g ' i
e e e e e e e o J e e o o — o — - j— e e e e e — - — - ] €1S



Mounting and Connection Instructions Door Module 1 / BUS-1 27

8.3 Detector group
Bolt switching contact, opening contact

Bolt switching contact

DG + Detector group !_ -7 |__|
1 1
6k04 | 5 | ' |
t £y
) § | gl
Y- g
6k04 | 8 | | |
I g
L - — L

Opening contact

DGOV

Resistors are integrated
on the PCB

Bolt switching contact, opening contact, door code control device, glass breakage sensor

' Memory-aided
| tocking

ST2
- — - — -/
Lock release OR |_ Keypad
ov y | |
Tamper | % Cover contact | b '
T ! - - - I—‘\°—E’— - |
ov . 12K1 B
|
BSC , J
>OBSC .o
DG + 3 Detector group : [

e s
[
§ .
L5 1,2
| ¥3 |8
gIIEI
Q
|°C|||
1 1

Resistors are integrated Opening contact

on the PCB

|
1
| |
1
|

— - —
Glass breakage sensor
(Clear function see 2.4)
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